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Co nowego?

e Dopracowanie szczegotow koncepgcji

Wirtualnego Laboratorium pod katem
bezpieczenstwa:

— urzadzenie

— adapter

— eksperyment

e Automatyzacja tworzenia Laboratorium
e Finalizacja zakupu robota Koala
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Architektura
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Zasoby systemu - urzadzenie
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IJ notyfikacja /
e Urzadzenie widziane jako:

— wejsciowy kanat komend sterujacych
— wejSciowe kanaty danych
— wyjsciowy kanat notyfikacji
— wyjsciowe kanaty danych
e Interakcja pomiedzy urzadzeniami
poprzez sprzezenia pomiedzy
kanatami

| _I sterowanie
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Zasoby systemu - urzadzenie

e Kanat sterowania/notyfikacji

— interfejsy logiczne opisane w definicji
interfejsu

— definicja okresla takze profile kanatu

— administrator okresla uprawnienia do profilu
kanatu
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Zasoby systemu - urzadzenie

e Kanat sterowania/notyfikacji
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Zasoby systemu - urzadzenie

e taczenie kanatow sterowania/notyfikacji
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Zasoby systemu - urzadzenie

e Kanat danych
— logiczna definicja parametrow kanatu
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/asoby systemu - adapter

e Specjalizowane urzadzenie tworzone na
potrzeby eksperymentu

e Realizuje transformacje sterowania lub
danych

e Moze odpowiadac za kontakt urzadzenia z
cztowiekiem (np. adapter z GUI)
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Zasoby systemu - eksperyment

e Zbior urzadzen powigzanych ze sobq
kanatami sterowania oraz danych

e Opisany w specjalizowanym pliku XML
e Podlega harmonogramowaniu
e Podlega kontroli dostepu
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Kontrola dostepu

o Wykorzystanie interceptorow JMX
— sprawdzenie przed wykonaniem operacji

— weryfikacja uprawnien na podstawie
o Identyfikatora uzytkownika
e Nazwy operadji
e WartosSci parametréow
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Optymalizacja kontroli dostepu

e W pracy interaktywnej kazdorazowe
odwotania do RADa sg nieakceptowalne

o Weryfikacja uprawnien na podstawie
wartosci parametrow staje sie bardzo
ztozona
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Optymalizacja kontroli dostepu

e Przyznawanie uprawnien na okreSlony

czas (/easing) zmniejszy ilos¢ odwotan do
RADa

e Stworzenie profili uzytkownikow uprosci
kontrole dostepu




Realizacja kontroli dostepu

o \Wstepne zatozenie: obiekty urzadzen
MBean sg nieswiadome kontroli dostepu
— ich programista nie musi sie tym troszczyc
— funkcjonalnosc¢ ta musi by¢ zapewniona wyzej
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Profile

o Wirtualne Laboratorium jest definiowane

dla pojedynczych uzytkownikow i ich grup
e Takie Laboratorium dedykowane

uzytkownikowi:

— odzwierciedla jego uprawnienia

e W zakresie operacji mozliwych do wywotania
o W zakresie wartosci parametrow

— stanowi podzbior catego Laboratorium

e np. profil studenta lub profil
Zaawansowany
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Automatyzacja tworzenia VLab

e Fizyczny interfejs urzadzen jest

udostepniony przez obiekt MBean

o Interfejs obiektow MBean jest
odwzorowany do interfejsu logicznego

(wiele kanatow)

— kanat sterowania: w ramach infrastruktury
JMX
— kanat danych: poza infrastrukturg JMX

e Kontrola dostepu do kanatow
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Nowe urzgdzenia
multimedialne

e Robot Koala
e Poprzedni robot z nowg elektronikg
o Kamery PTZ (pan-tilt-zoom)
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Dziekuje za uwage




